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Document 1 : Fibre optique 

 

Document 2 : Internet 

 

1. Qu’est-ce qu’une fibre optique ? 

2. Quel type de signal (sonore, lumineux, radio) se propage dans 

une fibre optique ? De quelle façon se propage-t-il ? 

3. A quelle vitesse se propage le signal dans une fibre optique ? 

Justifie. 

4. Calcule la durée de transmission d’une information par fibre 

optique entre Penmarc’h, en France et Le Cap, en Afrique du sud. 

5. Explique pourquoi les câbles sous-marins pourvus de fibres 

optiques sont utilisés pour relier les continents. 

 

  

Document 3 : Vitesse de la lumière 

 



Voiture autonome 

Document 3 : LiDAR et sonar 

Le lidar (Light Detection And Ranging - Détection et estimation de la distance par 

la lumière) et le sonar fonctionnement sur le même principe. Le lidar utilise la 

lumière (laser) et le sonar utilise le son. Le signal lumineux ou sonore est émis 

puis réfléchi par un obstacle lorsqu’il le rencontre et revient jusqu’au capteur. 

La mesure du temps mis par la lumière ou par le son pour effectuer l’aller-retour 

entre la source et l’obstacle permet ensuite de calculer la distance à laquelle se 

trouve l’obstacle.  

 

Document 4 : Distance d’arrêt 

La distance d’arrêt d’un véhicule est la somme de la distance 

parcourue pendant le temps de réaction et de la distance de 

freinage. Le temps de réaction est la durée nécessaire pour 

que le conducteur perçoive et interprète l’information, prenne 

une décision et agisse. En moyenne, cette durée vaut une 

seconde. La distance de freinage est la distance parcourue 

entre le début du freinage et l’arrêt complet du véhicule. 

 

 

Une voiture roule par temps de pluie à la vitesse de 30 km/h, quand surgit un obstacle à 16 m d’elle.  

6. Quel est en moyenne le temps de réaction pour l’œil humain ? Calcule le temps de réaction pour le lidar 

et pour le sonar. 

7. Quelle est alors, pour l’œil humain, pour le lidar et pour le sonar, la distance de réaction du véhicule ? Et 

la distance d’arrêt ? 

8. De l’œil humain, du lidar ou du sonar, quel(s) capteur(s) n’est (ne sont) pas en mesure d’empêcher 

l’accident ? 


